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Fann sillabusu

ixtisasin sifri ve adi: 6006016-Informasiya texnologiyalari
Fakulta: Agrar va mihandislik
Kafedra: Texnologiya va texniki elmlar

l. Fann haqqinda malumat:

Fennin adi: S.F. Avtomatik idarsetmanin asaslan (S.F. “Avtomatik idaraetmanin
asaslarl” is¢i fann programi,Lankaran Dévlst Universitetinin Texnologiya ve texniki elmler
kafedrasinin 15.05.2026-c1 il 09 Ne-li protokoluna asasan)

Kodu: IPFS-B03

Tadris ili: V tadris ili, (2026-2027)

Semestr: X (yaz)

Tadris yiikii: 20 ( 10 saat mihazirs, 10 saat laboratoriya)

Tahsilalma formasi: Qiyabi

Tadris dili: Azarbaycan dili

AKTS iizra kredit: 6 kredit

Il. Miallim haqqinda malumat:

Adi, soyadi, elmi daracasi va elmi adi: ;

Miihazire misllimi:  Damirov Asaf Agacafar oglu , t.ii.f.d.,dosent.
Laboratoriya musllimi:®manullayev Mahir Qabil oglu , miallim.

Kafedranin tinvani: Lenkaran gahari Flizuli 170 a, LDU-nun 1 sayl tedris binasi
Maslahat giinlari va saati: V giin saat 1220 -1355 | gin 10"5-1150

E-mail invani: asef.demirov@gmail.com, zamanli@gmail.com

lI.Tévsiyya olunan darslikler va dars vasaitlari:

Osas adabiyyat

1.Avtomatik idaraetma nazariyyasi — Baki, 2021.

2.|daraetma sistemlarinin ssaslari — Baki, 2022.

3.Raqamsal idarsetma sistemlari — Baki, 2023.

4. Texniki sistemlarin modellagdiriimasi — Baki, 2022.

5.Avtomatika va telemexanika — Baki, 2024.

6. Mihazirsler. S.F. Avtomatik idaraetmanin asaslari.Damirov Asaf Agacafar oglu ,
t.0.f.d., dosent.2026.

Olava adabiyyat

7.Modern Control Systems — Richard Dorf.

8.Automatic Control Engineering — Francis H. Raven.

9.Feedback Control of Dynamic Systems — Franklin, Powell.

10.MATLAB va Simulink tatbigleri iizra metodik vasaitlar.

11. Elgin Cavadov, N.I. Quliyev, S.P. Isgandarova — Avtomatikanin asaslari. Baki,
2022,

12. R.N. Pasayev, E.H. Atayev, N.M. Imanova, 8.8. Ismayilov — Sanayenin
avtomatlagdinimasinin asaslan. Ganca: Master Print, 2022.
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13.Necibe Malik Pirlyeva - Avtomatikanin idareelme elokirik aparallari. Baki: ADNy
2022,
14 Qezenfer Rustemov - Avtomalik tenzimleme nezeriyyesl. Baki, 2024,
15.Aynure Allahverdiyeva, Elgen Sultanov — Gemi aviomalik Idareetme elementlori ve
avtomatika. Azerbaycan Ddvlet Deniz Akademiyasi, 2024,
16.ADNSU muellif kolkektivi - Avtomatika ve idareetme sistemleri (izre ders vesaitleri
toplusu. Baki, 2021-2024-c( iller erzinde muxtalif nagrier.
17.Azerbaycan Texniki Universiteti negrleri = Avtomatik idareetme ve senaye
avtomatlagdiriimasi tzre metodik vesaitler. Baki, 2020-2025.

IV. Prerekvizit fenler: Fannin tadrisi (iglin éncedan bagqga bir fannin tedrisina zarurat
yoxdur..

V. Korekvizit fenlar: Fannin tedrisi ile eyni zamanda bagqa fannin tedrisine ehtiyac
yoxdur,

VI. Fannin tasviri ve magsadi:

Fannin maqsadi talabslere avtomatik idareetme sistemlerinin nazari asaslarini,
idarsetmsa prinsiplerini, sistem modellegdirmasini, dayaniqgliq masalalerini va
informasiya texnologiyalarinda tatbiq olunan avtomatlasdiriimig idaraetma tsullarini
dyratmakdan ibaratdir.

“S.F.Avtomatik idaraetmanin asaslan” fenni ali tehsil miassisalarinin bakalavr
pillasinds “Informasiya texnologiyalari” ixtisasi (izrs tahsil alan talebalare avtomatik
idarsetma sistemlarinin nazari asaslarini, ig prinsiplarini, funksional qurulugunu va tatbiq
sahalarini 6yradan mihim ixtisas fanlarindan biridir. Fann gargivesinda
avtomatlagdirilmig idarsetma proseslarinin riyazi modellagdirilmasi, idarsetma
obyektlarinin analiz va sintez Gsullari, sistemlarin dayanighgi, keyfiyyat gostericilari va
optimallagdiriimasi masalalari akademik saviyyada tedris olunur.

Fannin asas magsadi talebalerde avtomatik idaraetms sistemlarinin qurulugu ve
faaliyyat prinsiplari hagqinda fundamental bilikler formalagdirmaq, idaraetma
proseslarinin informasiya texnologiyalari ila inteqrasiyasini manimsatmak va miasir
ragamsal idareetma metodlarindan istifade bacariglari yaratmaqdir. Bu baximdan
talabaler avtomatik idaraetma nazariyyasinin asas anlayiglari olan idarsetma obyekti,
idarsedici qurgu, aks alags, signal, kegid prosesi, tenzimlama va sabitlik kimi
anlayislarla tanig olur, onlarin texnoloji sistemlarda tatbigini dyrenirler.

Fannin mazmununda xatti ve qeyri-xatti sistemlerin asas xususiyystleri, dinamik
sistemlarin diferensial tanlikler vasitasils tesviri, 6tirma funksiyalari, struktur sxemlerin
qurulmasi, tezlik xarakteristikalari ve sistemlarin dayanigliq meyarlari genis sekilda izah
edilir. Eyni zamanda avtomatik tenzimlema sistemlarinin keyfiyyat géstaricilerinin
giymatlendiriimasi, kegid proseslerinin analizi ve mixtslif idarsetma ganunlarinin tetbigi
masalaleri d@ nazardan kegirilir.

Muasir informasiya texnologiyalarinin inkisafi avtomatik idaraetma sistemlerinin
programlagdirilan mantiqi kontrollerler (PLC), mikroprosessor texnologiyalari, senaye
sobakaleri ve stni intellekt elementleri ile inteqrasiyasini daha akryal etmisdir. Buna
gore da fennin tedrisinda reqemsal idarsetma sistemlari, kompiiter modellagdirilmasi,
SCADA sistemlari va sensor texnologiyalari haqqinda ilkin anlayislar da verilir.
Tolabalar muxtslif program vasitsleri, xiisusile MATLAB/Simulink miihiti vasitasile
avtomatik idaraetma sistemlarinin modellagdirilmasi va analizini hayata kegirmak
bacang: slds edirlar.

Fannin tadrisi naticasinda talabaler avtomatik idareetma sistemlerinin strukturunu
tahlil etmayi, idareetma obyektlarinin riyazi modellarini qurmagi, sistemlarin
dayaniqligini qiymatlendirmayi va texnoloji prosesler Gg¢in optimal idarsetma tsullarini
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segmayi bacanriar. Eyni zamanda onlar senaye maessiselarinda, informasiya-
kommunikasiya sistemlerinde ve reqemsal istehsalat muhitinde istifads olunan
avtomatlagdirma vasitelerinin Igleme prinsiplerl barede nezeri ve praktiki biliklare
yiyelenirler.

Bu fenn “Informasiya texnologlyalar", “Komputer mhandisliyi’, “Program
muhendisliyi”, “Elektronika ve avtomatika" kimi istiqamatler (izra tahsil alan talabalarin
pese hazirhginda mahim rol oynayir ve onlarin gelecekda sanaye avtomatiagdiriimass,
robototexnika, adill idareetme sistemleri, kibertahltkesizlik va ragamsal transformasiya
sahalerinde fealiyyst gdstermelari (iglin nazeri baza yaradir. Fannin éyranilmasi
talabalerda analitik digtinma, sistemli yanagma ve texnoloji proseslarin
optimallagdinimasi Gzre mihandislik bacariglarinin inkisafina xidmat edir.

Vil.Davamiyyata verilan talabler: Fann (izre semestr erzinde buraxiimig auditoriya
saatlarinin Gmumi sayi LDU-nun Elmi $urasinin 16 may 2024-c( il tarixli gararina uygun
olaraq davamiyyat meyarlari nazara alinmagla mtayyan olunmug haddan yuxar oldugu
halda teleba hamin fandan imtahana buraxiimir, onun hamin fenn (zre akademik borcu
qalir.

VIil.Qiymatlandirma: Fann (izre talabalarin biliyi 100 balliq sistemla
giymatlendirilir.Yani talebanin fann (izre toplaya bilacayi balin maksimum migdari 100-a
barabardir.

Bu balin yarisi (50 bal) talabanin semestr mtddatinda faaliyyatinin naticasina (cari
giymatlondirma), digar yarisi isa (digar 50 ball) imtahanin naticasina (araliq
giymatlendirma) géra verilir.

Fenn Uzra cari giymatlendirmanin naticesina géra verilen maksimum 50 bala
asagidakilar daxildir:

- 20 bal - seminar darslarinda faaliyyatina gors;

- 30 bal - kollokviumlarin naticalerina gérs.

Qiymatlendirma zamani LDU-nun Elmi Surasinin 16 may 2024-c il tarixli gararina
uydun olaraq giymatlandirma meyarlari nazar alinir.

Imtahanda gazanilan ballarin maksimum migdari 50-dir. Imtahan yazili sakilda aparilir
va imtahan biletina bir qayda olaraq fann (izra tadris olunan mévzulara aid 5 sual daxil
edilir. Har sual maksimum 10 bal olmagla giymatlendirilir (asagida qeyq olungn qiymat
meyarina asasan) ki, bu da toplamda fann Gzre araliq giymatlendirmanin naticasina
gora verilan maksimum 50 bali tagkil edir.

Qiymat meyarlari agagidakilardir:

- 10 bal - telaba kegilmis materiali derinden basa dusir, cavabi daqgiq va hartarafiidir;
- 9 bal - talebe kegilmis materiali tam baga digr, cavabi deqiqdir ve mévzunun
mazmununu tam aga bilir;

- 8 bal - talaba cavabinda iimumi xarakterli bazi qlsurlara yol verir;

- 7 bal - telabs kegilmis materiali yaxs! basa disdr, lakin nazeri cehatdan bazi
masalsleri asaslandira bilmir;

- 6 bal - talsbanin cavabi esasen dizginddr;

- 5 bal - talabanin cavabinda gatigmazliglar var, mévzunu tam shate eda bilmir;

- 4 bal - telabanin cavabi gisman dogrudur, lakin mévzunu izah edarken bazi sshvlera
yol verir;

- 3 bal - telebanin mévzudan xabari var, lakin fikrini esaslandira bilmir;

- 1-2 bal - talebanin mévzudan gisman xabari var;

- 0 bal - cavab yoxdur.

Talabanin fenn {izre araliq giymatlandirma balinin (imtahanda topladigi balin) miqdari
17-dan az olmamalidir. 8ks taqdirds talabanin fenn Gizra araliq giymatlendirma bali cari
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giymatlandirma balina (semestr arzinds tadris faaliyyati naticasinda topladig bala)

alava olunmur.
Fann (Ozre cari ve araliq giymatlandirmanin Gmumi naticasina géra talabanin biliyi yekur.
olaraq agagidaki kimi qiymatlandirilir:

S:'l‘ :;7:)91 (g6starilen ballar daxil Hoefio tearess: | 88ale yitzilig
91-100 bal A =

81-90 bal B e

71-80 bal c i e
61-70 bal D e

51-60 bal E qenastbaxs
51-baldan agsagi F qeyri-kafi

IX

. Davranig qaydalarinin pozulmasi:

Telaba Universitetin Daxili intizam qaydalarini pozdugda onun barasinde mévcud
ganunvericilik gargivasinde mavafiq tadbir gortlacekdir.

X. Taqvim mévzu plani: Mihazire — 10 saat, laboratoriya —10 saat, Cami 20 - saat.

Miihazira moévzular

Sis

Md&vzunun adi v mazmunu

Saat

Tarix

1

Movzu Ne 1. Avtomatik idaraetmaya giris ve asas anlayiglar
Plan:

1.Avtomatik idarsetma sistemlarinin mahiyyati va inkisaf tarixi
2.|dareetma obyektlari va idarsedici qurgular

3.A¢1q va gapall idaraetma sistemlari

4.Informasiya texnologiyalarinda avtomatik idaraetmanin tetbiq
sahaleri

Manba:6 [1-10]

2

19.02.2026

Méovzu Ne 2. Avtomatik idareetma sistemlarinin riyazi tasviri
Plan:

1.Sistemlarin diferensial tanliklarla tasviri

2.Kegid funksiyasi ve 6tlirma funksiyasi anlayisi

3.Struktur sxemlar va onlarin gevrilmasi

4 Dinamik sistemlarin asas xarakteristikalari

Manba:6 [11-20]

26.02.2026

Maovzu Ne 3. Sistemlarin dayaniqligi va keyfiyyat géstaricilari
Plan:

1.Dayaniqliq anlayisi ve onun shamiyyati

2.Raus-Hurvits dayaniqliq meyari

3.Kegid prosesinin keyfiyyat gostaricileri

4.Tenzimlama vaxti va statik xata

Manba:6 [21-30]

05.03.2026

Maovzu Ne 4. Tanzimlayicilar ve idarsetma ganunlari
Plan:

1.Proporsional (P) tenzimlayiciler

2.Inteqral (1) va diferensial (D) tenzimlayicilar

3.PID tanzimlayicisinin ig prinsipi

4.Muasir idaraetma sistemlarinda tatbigler

Manba:6 [31-40]

12.03.2026
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Mdvzu Ne 5, Reqemsal ve mikroprosessor esasli idareetma 2 19.03.2026
sistemleri

Plan:

1.Reqemsal idareetme sistemlerinin xtsusiyyatiari
2.Mikroprosessor ve mikrokontrollerlerin idareetmada rolu
3.Sensorlar ve icraedici mexanizmlar

4 Agill sistemler ve loT texnologiyalarinda idareetma
Manba:6 [41-50]

Cami milhazire: 10 s.

Laboratoriya mévzusunun adi Saat Tarix
Avtomatik idaraetma sisteminin struktur sxeminin qurulmasi 2
Birinci tartib sistemin kecid xarakteristikasinin tadqiqi 2 |
MATLAB/Simulink mihitinde idareetma sisteminin 2

modellasdiriimasi

4. | PID tenzimlayicisinin parametrlarinin segilmasi 2 |

5. | Reqamsal idareetma sisteminin mikroprosessor asasinda sade 2 ;
totbiqi

Cami laboratoriya: 10 s.

Fann lizra cami: 20 s.

Xl. Fann iizra talablar
Fannin tadrisi naticasinda talabaler:
-avtomatik idareetma sistemlarinin asas anlayiglarini manimsamalidir;
-agiq va gapali idarsetma sistemlarini farglandirmalidir;
-sistemlarin riyazi modellarini qurmalidir,
-kegid xarakteristikalarini tahlil etmalidir,
-dayanigliqg meyarlarini tatbiq etmalidir;
-informasiya texnologiyalarinda idareetma prinsiplarindan istifads etmalidir;
-avtomatlagdiriimis sistemlarin strukturunu analiz etmalidir.

Xll.Fannin tadrisi ligiin nazarda tutulan tadris va éyranma metodlar:

Talim prosesinda farqli tedris metodlarindan istifadas edilmalidir. Bu metodlar
talabayénimli yanagmani va talebalarin talim prosesindaki faal rol oynamasini tagviq
etmalidir. Istifada edils bilacak tadris ve éyrenma Usullarina asagidakilar nimuna
olaraq géstaermak olar:

-Mihazirs

-Praktik izah

-Problem asasli talim

-Komputer modellagdiriimasi

-Diskussiya

-Elektron teqdimatlar

XIll. Fann iizra talimin naticalari:
Fannin tadrisi naticasinda talabalar:
-avtomatik idaraetma sistemlarinin asas anlayiglarini manimsayir;
-acglq va qapall idaraetma sistemlarini farglandirir;
-sistemlarin riyazi modellarini qurur;
-kegid xarakteristikalarini tshlil edir;
-dayaniqliq meyarlarini tatbiq edir;
-informasiya texnologiyalarinda idarsetms prinsiplarindan istifads edir;
-avtomatlasdinimis sistemlarin strukturunu analiz edir.
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XIV. Telebalerin fann haqqinda fikrinin 8yranilmasi:
XV. Kollokvium suallan

1.Avtomatik idaraetma sistemlarinin mahiyyati va Inkisaf tarixi
2.|daraetma obyektlari va idarsedici qurgular

3.A¢Iq ve qapall idaraetma sistemlari

4 Informasiya texnologiyalarinda avtomatik idaraetmanin tatbiq sahalari
5.Sistemlarin diferensial tanliklarla tasviri

6.Kegid funksiyasi ve otirme funksiyasi anlayis!

7.Struktur sxemlar va onlarin gevrilmasi

8.Dinamik sistemlarin asas xarakteristikalari

9.Dayanigliq anlayisi va onun shamiyyati

10.Raus-Hurvits dayaniglig meyari

XVI. imtahan suallarn:

1.Avtomatik idaraetma sistemlarinin mahiyyati ve inkisaf tarixi
2.|dareetme obyektleri va idarsedici qurgular

3.A¢Iq va gapall idareetma sistemlari

4.Informasiya texnologiyalarinda avtomatik idaraetmanin tatbiq sahaleri
5.Sistemlarin diferensial tenliklerle tasviri

6.Kegid funksiyasi va étirma funksiyasi anlayisi

7.Struktur sxemlar va onlarin gevrilmasi

8.Dinamik sistemlarin @sas xarakteristikalari

9.Dayaniqliq anlayig! ve onun ahamiyyati

10.Raus-Hurvits dayanigliq meyar

11.Kegid prosesinin keyfiyyat géstaricileri

12.Tanzimlama vaxti va statik xata

13.Proporsional (P) tenzimlayicilar

14.Inteqral (1) va diferensial (D) tenzimlayiciler

16.Muasir idarsetma sistemlarinds tatbigler

17.Ragamsal idaraetma sistemlarinin xtsusiyyatlari
18.Mikroprosessor va mikrokontrollerlerin idareetmada rolu
19.Sensorlar va icraedici mexanizmler

20.Agill sistemler va loT texnologiyalarinda idaraetma

“S.F. Avtomatik idaraetmanin asaslari” fanninin sillabusu 6006016-Informasiya
texnologiyalari ixtisasinin tahsil programi, tedris plani va bu fannin ig¢i fann
programi asasinda tartib edilmisdir.

Sillabus “Texnologiya va texniki elmlar ” kafedrasinda miizakira edilerak tasdiq
edilmigdir (15.05.2026-c1 il, protokol Ne 09).

Fann masallimi; dosent, A.A. Damirov.
/M M.Q. ©manullayev

Kafedra mdiri: ;// dosent, R.F. Sliyev
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